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La presente invention concerne un vibreur a 
balourd du type comportant deux masses centri- 
fuges decalables par rotation Tune par rapport a 
Pautre pour modifier la grandeur du balourd. 

Dans des vibreurs a balourd connus de ce 
genre, le decalage de reglage du balourd a lieu 
de deux manieres. Ou bien ce decalage s*effectue 
a Petat d'arret, auquel cas on ouvre le carter et 
on fixe les masses de balourd, par serrage ou 
par vissage, dans une position relative modifiee 
sur Farbre. Ou bien le reglage s'effectue en 
marche, mais alors des mecanismes differentials 
compliques sont necessaires qui imposent des 
depenses techniques generalement inacceptables 
dans la pratique. 

Llnvention a pour but de permettre, avec une 
depense d'installation reduite, une modification 
du balourd d'un vibreur a balourd sans neces- 
siter Pouvertuxe du carter, ni aucune operation 
de montage. 

Le vibreur conforme a Pinvention est caracte- 
rise en ce qu'une premiere masse centrifuge, 
entrainee directement, presente un organe entrai- 
neur qui entraine a force une seconde masse 
centrifuge montee a rotation libre coaxiale a la 
premiere, suivant la direction de rotation, dans 
Pune ou Pautre de deux positions decalees angu- 
lairement entre elles. 

Grace a cette disposition, on peut realiser 
simplement, par inversion du sens de rotation, 
un changement du balourd resultant entre deux 
valeurs determinees correspondant a Pune et a 
Pautre des positions angulaires prises par la 
seconde masse centrifuge. 

Avantageusement, la premiere masse centri- 
fuge est reliee a un dispositif de freinage. 

Llnvention peut etre realisee d'une maniere 
telle, que la seconde masse centrifuge est formee 
par deux plaques ou disques essentiellement en 
forme de demi-cercles qui sont montes a rotation 
libre de cbaque cote de la premiere masse 
centrifuge, formee egalement par un d is que, en 
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forme de demi-cercle, et sur Parbre de celle-ci, 
ces seconds disques etant entraines en rotation 
par une broche fixee dans la premiere masse 
centrifuge. II en resulte une rotation relative 
de pratiquement 180°. Les valeurs de balourd 
des masses centrifuges doivent naturellement 
etre differentes, de maniere a ne pas obtenir un 
effet de compensation dans une position relative 
des masses. 

En vue d*amortir le choc produit lors de la 
commutation dlnversion de rotation, la broche 
entraineuse peut etre montee dans un metal 
souple capable de vibrer et etre recue dans des 
evidements semi-cylindriqiies de chacune des 
pieces constituant la seconde masse centrifuge. 

La presente invention peut etre utilisee dans 
le cas de vibrations de type circulaire. Mais il 
est egalement possible d'accoupler entre elles au 
moyen de roues dentees deux paires de telles 
masses centrifuges, de telle sorte qu*elles tour- 
nent en sens inverses pour produire des vibra- 
tions orientees. 

L'invention s'etend egalement aux caracteris- 
tiques resultant de la description ci-apres et des 
dessins joints ainsi qu'a leurs diverses combi- 
naisons possibles. La description se rapporte a 
deux modes de realisation de Pinvention, donnes 
a titre d'exernples non limitatifs et expliques, 
avec reference, aux dessins annexes, dans les- 
quels : 

Figure 1 est une vue en coupe longitudinale 
d'un vibreur conforme a 1'invention concu 
comme un vibreur circulaire ; 

Figure 2 est une vue en coupe transversale 
correspondante ; 

Figures 3 et 4 sont des representations ana- 
logues a celles des figures 1 et 2 dans le cas 
d'un sens de rotation oppose ; 

Figure 5 est une vue en coupe longitudinale 
et figure 6 une vue en coupe transversale d*un 
vibreur conforme a Pinvention, concu comme 
un appareil a vibrations orientees ; 




